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مقدمه

ماشين هاي الکتريکي نقش ارزنده اي در زندگي بشر و گرداندن چرخ صنعت ايفا مي کنند . هدف اصلي اين کتاب 
ايجاد پايه اي قوي در اصول بنيادي ماشــين هاي الکتريکي جريان مســتقيم مبتني بر شــواهد فيزيکي و روش هاي 

تحليل مدار الکتريکي معادل ماشين است.

تســلط بر مطالب ارائه شده، اساس درک بســياري از کاربردهاي واقعي ماشين هاي الکتريکي را فراهم مي سازد؛ 
هر تکنسين برق در کارهاي صنعتي خود با ماشين هاي الکتريکي سر و کار خواهد داشت به طوري که يا مي بايست 

ماشين هاي الکتريکي را راه اندازي کند يا تعميرات آنها را انجام دهد. از اين رو اين درس اهميت ويژه اي دارد.

در ضمن در فصل های ســوم و چهارم آزمايش هاي ماشــين هاي الکتريکي جريان مســتقيم ارائه شــده است تا 
هنرجويان در دوره کارداني در انجام آنها دچار مشــکل نشــوند. بر خود لازم مي دانم از زحمات اعضاي کميســيون 
تخصصي رشــته برق تشــکر نمايم. همچنين از رهنمودهاي اســاتيد محترم آقايان دکتر مطيع بيرجندي، مهندس 
حيدري، مهندس عراقي و مهندس خدادادی کمال تشکر و سپاسگزاري را دارم. همچنين همکاران محترم می توانند 

نظرات و پيشنهادات خود را به آدرس الکترونيکی Torkamani-44@yahoo.com ارسال نمايند.
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