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        مقدمه
بهره‌برداری از سیستم‌های هوشــمند ازجمله نیازهای ضروري جامعه امروزی است و در کلیه 
صنایع نیز حرکت به این ســمت و سوی، قابل مشــاهده می‌باشد. دقت و سهولت در انجام امور و 

مقرون به صرفه بودن آن از پيامدهاي مهم استفاده از اين سيستم‌ها است.
بــا توجه به اهمیت و کاربرد روز افزون برق و کنترل هوشــمند، و هم​چنين تغيير اســتاندارد 
آموزشي، تصمیم گرفته شد بخشي از این مباحث در برنامه درسی آموزش متوسطه شاخه کاردانش 
آورده و از آنجایی که لازمه هر کار آموزشــی وجودی ک منبع درسی مناسب است، کتاب پیش رو 

با اندک بضاعت علمی مؤلفین، تهیه و در اختیار هنرجويان عزیز قرار گرفته است.
نحوه آموزش اينك تاب به صورت پودماني و  بر اساس سرفصل‌های مهارتی در پنج فصل تنظیم 
گردیده اســت. هم‌چنين سعی شــده تا دانش لازم به‌صورت تئوری و عملی در اختیار هنرجويان 
قرارگرفته و در تدوین آن نهایت سعی و تلاش بر این بوده که پیوستگی مناسبی را در کاربردهای 
علوم برق و الکترونیک ایجاد نماید. در این پنج فصل به مطالعه عناوین کلی ذیل خواهیم پرداخت:
1- فصــل اول: در این فصل هنرجویان بــا مبانی نیمه‌هادی‌هــا و کاربردهای آن و هم‌چنین 

چگونگی به‌وجود آمدن قطعاتی مانند دیود آشنا خواهید شد.
2- فصل دوم: به آشــنایی با ترانزیســتور و مداراتی که می‌توان توسط آن ایجاد نمود، پرداخته 
شده است. در این مرحله هنرجویان اطلاعاتی که به مدارات فرمان منتهی خواهد شد را نیز کسب 

خواهند نمود.
3- فصل ســوم: تشــریح اصول اولیه الکترونیک صنعتی را در بر می گیرد این اصول که شامل 

بررسی قطعات کاربردی مانند تریستورها، تریاک و دیاک می شود.
4- فصل چهارم: هنرجویان درک لازم از سیســتم‌های مدارهای منطقی را فراخواهند گرفت و 
تسلط کافی روی شرایطی که عملکردی ک مجموعه به‌صورت منطقی دنبال می‌گردد، پیدا خواهند 

نمود.
5- فصل پنجم: این فصل که مهم‌ترین بخش این کتاب اســت به شــناخت کنترل کننده‌های 
منطقی قابل برنامه‌ریزی )PLC( و رله‌های برنامه‌پذیر اشاره دارد و اصول اولیه سیستم‌های هوشمند 

آموزش داده می شود.
امید اســت که این تلاش مورد قبول هنرآموزان ، هنرجویان و کلیه علاقه‌مندان این رشته قرار 

گيرد.

                                                                                                                                 مولفين



   مقدمه ای بر چگونگی برنامه ریزی کتاب های پودمانی

برنامــه ریزی تألیف ))پودمان های مهارت((ی ا ))کتاب های تخصصی شــاخه کاردانش(( بر مبنای 
استانداردهای ))مجموعه برنامه های درســی رشته های مهارتی شاخه کاردانش، مجموعه هشتم((  
صورت گرفته است. بر این اساس ابتدا توانایی های هم خانواده )Harmonic Power( مورد مطالعه 
و بررســی قرار گرفته است. سپس مجموعه مهارت های هم خانواده به صورت واحدهای کار تحت 
عنوان )Unit( دسته بندی می شوند. در نهایت واحدهای کار هم خانواده با هم مجدداً بسته بندی 

شده و پودمان مهارتی )Module( را شکل می دهند.

دسته بندی ))توانایی ها(( و ))واحدهای کار(( توسط کمیسیون های تخصصی بای ک نگرش علمی 
انجام شده است به گونه ای کهی ک سیستم پویا بر برنامه ریزی و تألیف پودمان های مهارت نظارت 

دائمی دارد.

با روش مذکوری ک ))پودمان(( به عنوان کتاب درســی مــورد تائید وزارت آموزش و پرورش در 
))شاخه کاردانش(( چاپ سپاری می شود.

به طور کلی هر اســتاندارد مهارت به تعدادی پودمان مهارت )M1 و M2 و ...( و هر پودمان نیز 
بــه تعدادی واحــد کار )U1 و U2 و...( و هر واحد کار نیز به تعدادی توانایی)P1 و P2 و...( تقســیم 
می شــوند. به طوری که هنرجویان در پایان آموزش واحدهای کار )مجموع توانایی های استاندارد 
مربوطه( کلیه پودمان های هر اســتاندارد، تســلط و مهارت کـــاری در بخش نظری و عملی را به 
گونه ای کسب خواهند نمود که آمادگی کامل را برای شرکت در آزمون جامع نهایی جهت دریافت 

گواهینامه مهارت به دست آورند. 

بدیهی اســت هنرآموزان و هنرجویان ارجمند شاخه کاردانش و کلیه عزیزانی که در امر توسعه 
آمــوزش های مهارتــی فعالیت دارند، می توانند ما را در غنای کیفی پودمان ها که برای توســعه 

آموزش های مهارتی تدوین شده است، رهنمون وی اور باشند. 

                                                                                          سازمان پژوهش و برنامه ریزی آموزشی
                                                                               دفتر تألیف کتاب های درسی  فنی و حرفه ای و کاردانش






